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FORMULARIO N° 13 — ESPECIFICACAO DA DISCIPLINA/ATIVIDADE

CONTEUDO DE ESTUDOS

CONTROLE DE SISTEMAS DINAMICOS

NOME DA DISCIPLINA/ATIVIDADE CobiGo CRIACAO ( X))

Analise de Sistemas de Controle TEE00136 ALTERACAO: NOME ( ) CH( )

DEPARTAMENTO/COORDENAGAO DE EXECUCAO: ENGENHARIA ELETRICA

CARGA HORARIA TOTAL: 60H TEORICA:  60H PRATICA: ESTAGIO:

DISCIPLINA/ATIVIDADE: OBRIGATORIA ( X) OPTATIVA () AC ()

OBJETIVOS DA DISCIPLINA/ATIVIDADE:
APRESENTACAO DA ANALISE DE SISTEMAS DE CONTROLE NO DOMINIO DO TEMPO E DA FREQUENCIA.

Descricao da Ementa :

IN,TRODUCAO A TEORIA DE CONTROLE. REPRESENTACAO DE SISTEMAS DE CONTROLE POR DIAGRAMAS.
ANALISE DE SENSIBILIDADE, ESTABILIDADE E DESEMPENHO DE SISTEMAS DE CONTROLE. METODOS DE
ANALISE: LUGAR DAS RAIZES, RESPOSTA EM FREQUENCIA E ESPACO DE ESTADOS.

BIBLIOGRAFIA BASICA:

« DORF, R. C. & BISHOP, R. H.; Sistemas de Controle Modernos, 112 Edicao, LTC Editora, 2009.
« OGATA, K.; Engenharia de Controle Moderno, 52 Edicao, Pearson, 2010.

* NISE, N.; Engenharia de Sistemas de Controle, 52 Edi¢ao, LTC Editora, 2009.

*  GOLNARAGH]I, F. & KUO, B.; Sistemas de Controle Automatico, LTC Editora, 2012.
« DISTEFANO, 1.1.; Willians, J.; Sistemas de Retroacdo e Controle; McGraw-Hill, 1979

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

+ OGATA, K. Matlab for Control Engineering., Pearson, 2008.
+ MAYA, P. A. & LEONARDI, F.; Controle Essencial, Pearson, 2011.
« PHILIPS, C. L. e HARBOR R. D., Sistemas de Controle e Realimentagdo, Makron Books, 1997.
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